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3. (a) log(−3) = log | − 3|+ i arg(−3) = log 3 + iπ + 2kπi.
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= 1, e c’è convergenza anche su tutti i punti del

bordo perché se |z| = 1
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la convergenza è anche uniforme su [−M,M ] e quindi puntuale su R,
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∞∑
n=1

sup
x∈R

∣∣∣∣ (−1)n

n

∣∣∣∣ =
∞∑
n=1

1
n

= +∞.

(b) Non esistono, in quanto la convergenza totale implica quella assoluta.
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